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（１）ハンドコン、フットコンを単品で使用する場合　 IKUTA

（Copilot　を予備とする場合）

①２．３．のCopiltのケーブル２本を外します。
　・このとき、ケーブルのフタは、サビ防止の為に、しっかりと締めてください。
②RT本体から出ているケーブル１．にハンドコン、フットコンを接続します。

RT本体（コントロール基盤に接続されています）

Copilot　本体

（２）Copilot　と　ハンドコン、フットコンを両方で使用する場合　
①RT本体から出ているケーブル１．にCopilot　から出ているケーブル２．を接続します。
②Copilot　から出ているケーブル３．に　ハンドコン、フットコンを接続します。
＊これで、Copilot　と　ハンドコンが使用できます。

＜注意事項＞
　左記のケーブル接続で、Copilot　と　ハンドコンを
　使用できますが、両方の電源を入れるとエラーになります。
　必ず、どちらか片方を、オフにして使用してください。

　・ハンドコンを使用するときは、Copilot　をオフにしてください。
　・Copilotを使用するときは、ハンドコンをオフにしてください。

　Copilot　と　ハンドコン両方の電源を入れて、両方を同時に
　使用することはできません。
　これは、２００６年以降も同じで変更はありません。

＊２００７年式　ハンドコンの仕様

①２００７年式ハンドコンは、コネクタを接続すると、発光ダイオードが薄く点灯します。
　　（スイッチのＯＮ-ＯＦＦに関係なく左右のサーボモータは作動します）
②スイッチをＯＮにすると、発光ダイオードは明るく点灯します。
　　（スイッチをＯＮにすると、メインモータが作動します））
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